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HEXAPODO

b Los animales tienen movimientos
extraordinarios y con este prototipo
puedes simular su forma de desplazarse
y descubrir como la invencion también

te acerca a la biologia
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INVENTARIO DE PIEZAS
St o o) —

VIGA PLATINA RUEDA son de 3/16"

CANTIDAD PIEZA NOMBRE CANTIDAD PIEZA NOMBRE
2 E e 15 huecos 1 é Circuito interruptor
2 L1 11 huecos 1 -y Caucho correa
20 e 7 huecos 94 S Tuercas
12 S 4 huecos 1 B Llaves
1 &S 9cm 10 s /2
1 8 ® lcm 18 L 3/4
1 et & Soporte de motor grande 12 BT—— 1
1 . Motor grande 4 [r— 1w
1 e Destornillador 1 bt 5w
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CANTIDAD NOMBRE
2 Platinas de 7 huecos
Platinasde 4 huecos
Tornillos de 1"
Tornillos de V2~
Tuercas

COINININ

Subconjunto 1

o eEnsambla dos subconjuntos
- como este
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CANTIDAD NOMBRE
2 Subconjunto 1
2 Vigas de 15 huecos
4 Tornillos de %"
= Tuercas

e Ensamblar un subconjunto derecho
y uno izquierdo

Subconjunto 2
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CANTIDAD NOMBRE
2 Subconjunto 2
- 1 Rueda de 9cm
4 Tornillos de 3/4”
|« 1 Tornillo de 5 %
1 Caucho correa
. 10 Tuercas
—— N
— ,,,z—f'Aprieta las dos tuercas Subconjunto 4
| < senaladas en sentido
=3 contrario para
= asegurarlas como &
- aparece en la figura. Q
- i1 1 I EpE




CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 4
2 Vigas de 11 huecos
4 Tornillosde 1"
4 Tuercas
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Subconjunto 6

e Necesitas 2 ensambles
como estos

CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 5
2 Platinas de 4 huecos
2 Tornillos de 1"
6 Tuercas

Subconjunto 7

Joos
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Ajuste movil CANTIDAD NOMBRE

Aprieta las dos tuercas 8
senaladas en sentido
contrario para
asegurarlas como
aparece en la figura.

Platinas de 7 huecos
Platinas de 4 huecos
Tornillos de %”
Tornillos de 1"
Tornillos de %"
Tuercas
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Subconjunto 8
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EPE

\ ”
< ® Necesitas 4 ensambles Tornillo de %5 &
como estos.
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* Realiza este ensamble en ambos lados
de la estructura o subconjunto 7

CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 7
4 Subconjunto 8
4 Tuercas




Ajuste movil CANTIDAD NOMBRE
Aprieta las dos tuercas 1 Subcon]unto 9

it senaladas en sentido 4 Platinasde 7 huecos
contrario para T
asegurarlas como 8 uercas
|~ aparece en la figura.
M
AN
T * Realiza este ensamble en ambos lados
de la estructura o subconjunto 9




Ajuste mavil CANTIDAD NOMBRE

Aprieta las dos tuercas 6 Platinas de 7 huecos
senaladas en sentido ;
- contrario para 2 Platinas de 4 huecos
= asegurarlas como 4 Tornillos de %"
N @ aparece en la figura. 6 Tuercas
— /
6 4 ’
N
| < Subconjunto 11
e .
- * Necesitas 2 ensambles & %
- como estos [ATMA EPE




Aprieta las dos tuercas :
— < senaladas en sentido 2 Subconjuntos 11

contrario para 4 Tuercas
asegurarlas como

aparece en la figura.

CANTIDAD NOMBRE
Ajuste movil 1 Subconjunto 10

* Realiza este ensamble en ambos lados
de la estructura o subconjunto 10 [ATMA EPE




CANTIDAD NOMBRE
1 Soporte de motor grande
Platinas de 4 huecos
Rueda de lcm
Tornillos de 14"
Tuercas
Circuito interruptor
Motor grande
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CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 12
1 Subconjunto 13
2 Tornillos de %”
2 Tuercas
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Conector de pila ELEMENTO SiMBOLO
Pila —hb-9v
T Interruptor |
doble polo)
_— Motor ®
Conductor/
- cable
Circuito impreso
interruptor de codillo
. interrup i 7 "
[ CN
+ @
-XI
= T %
__ Circuito eléctrico
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Actividad, Emocion azona

ATA EPE Robotica Escolar
es un proyecto de la Corporacion
Escuela Pedagogica Experimental

En la Corporacion creamos proyectos
que se salgan del marco de la educacién convencional
e incentiven la investigacion y la implementacion de
nuevas maneras de abordar la ensenanza,
el aprendizaje y la invencion.

Conoce mas sobre nosotros en:
WWW.corporacionepe.org
www.epe.edu.co

Visitanos en la transversal 29 No. 38-27
o llamanos 269 5658 - 244 2136



