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Cada inventor tiene una historia, aqui
comienza la tuya. Con este prototipo
descubres los elementos basicos para
construir mecanismos cada vez mas
sofisticados y sorprendentes.




INVENTARIO DE PIEZAS

e SN == 5 W Todes It tomillos
VIGA PLATINA son de 3/16”
CANTIDAD PIEZA NOMBRE CANTIDAD PIEZA NOMBRE
4 5huecos 1 D Caucho correa
2 9 huecos 1 é Circuito Interruptor
2 11 huecos 1 Q Motor Jhonson
3 E—— 15 huecos 1 T— Llave 3/8" mixta
1 ] Soporte motor grande 1 Y Llave destornillador
9 = 7huecos 6 o 3/4"
1 & o lem 6 * r
1 SR 35cm 1 11/2"
1 & & 5cm 31 S 3/16"
1 A Conector de pila 1 s Destornillador
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Er




CANTIDAD NOMBRE
2 Vigas 15 huecos
1 Viga 5 huecos
2 Tornillos 1 1/2”
2 Tuercas

Subconjunto 1

AT EPE

ctividad, Emacion y Razonamiento se Unen Para Crear




CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 1
3 Platinas 7 huecos
1 Viga 5 huecos
4 Tornillos 3/4”
4 Tuercas

Subconjunto 2 W
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ny Razonamiento se Unen Para Crear
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Ajuste movil

Aprieta las dos tuercas
senaladas en sentido
contrario para asegurarlas
como aparece en

la figura.
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CANTIDAD NOMBRE
Viga 9 huecos
Rueda 3,5 cm
Platinas 7 huecos
Tornillos 1
Tuercas
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Estos tornillos funcionan
como eje, asegurate de
apretarlos de tal forma que
permitan el movimiento de
la platina.

Subconjunto 3
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crividad, Emecion y Razonamienta se Unen Para Crear
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Ajuste fijo

Ajusta las tuercas en el
mismo sentido para
mantener las piezas fijas.

CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 2
1 Subconjunto 3
1 Tornillo 1"
2 Tuercas




CANTIDAD NOMBRE
2 Vigas 11 huecos
1 Viga 5 huecos
2 Platinas 7 huecos
2 Tornillos 11/2”
2 Tuercas

Subconjunto 5
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CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 4
Subconjunto 5
Circ. Interruptor
Tornillo de 11/2”
Tornillos 3/4”
Tuercas
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Subconjunto 6
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. Auste fijo “ CANTIDAD NOMBRE
Ajusta las tuercas . h
en el mismo sentido para 1 Viga 9 huecos
mantener las piezas fijas \ J 1 Rueda 5 cm
2 Tornillos 11/2"
4 Tuercas

Ajuste mévil c .
Aprieta las dos tuercas Subconjunto 7

senaladas en sentido X
contrario para asegurarlas W

como aparece en la figura. RTH EPE




CANTIDAD NOMBRE
1 Subconjunto 6
1 Subconjunto 7
1 Tornillo de 1"
1 Tuerca
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CANTIDAD NOMBRE

1 Soporte motor
1 Viga 5 huecos
1 Ruedalcm
1 Motor Jhonson
1
1

Tornillo de 11/2”
Tuerca

Subconjunto 9

\ &
= ] E E
- a | I I | E]
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CANTIDAD

NOMBRE

1 Subconjunto 8

1 Subconjunto 9
2 Tornillos de 1 1/2"
2 Tuercas




e Pon el caucho correa antes
del siguiente paso

CANTIDAD

NOMBRE

1

Subconjunto 11

1

Caucho correa




CANTIDAD NOMBRE
Ajuste fijo 1 Subconjunto 11
“ Ajusta las tuercas 1 Viga 15 huecos
en el mismo sentido para , 1 Tornillo de 11/2”
mantener las piezas fijas 1 Tornillo 1"
5 Tuercas

Ajuste movil
Aprieta las dos tuercas

senaladas en sentido
contrario para asegurarlas
como aparece en la figura.




Conector de pila

Circuito impreso
interruptor de codillo

ELEMENTO SiMBOLO
Pila —hb-9v
aterruptor | .
doble polo)
Motor ®
Conductor/
cable
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Actividad, Emocion azona

ATA EPE Robotica Escolar
es un proyecto de la Corporacion
Escuela Pedagogica Experimental

En la Corporacion creamos proyectos
que se salgan del marco de la educacién convencional
e incentiven la investigacion y la implementacion de
nuevas maneras de abordar la ensenanza,
el aprendizaje y la invencion.

Conoce mas sobre nosotros en:
WWW.corporacionepe.org
www.epe.edu.co

Visitanos en la transversal 29 No. 38-27
o llamanos 269 5658 - 244 2136



