ROBOT CANGRTJO

Atao- de robot electromecdanico:
permiten vivir lav experienciov de lov
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control de manera transparente.
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El tornillo funciona como eje, debe
ajustarse de tal forma que permita que
larueda gire libremente.
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Los tornillos deben ajustarse de tal
forma que el subconjunto 11 y 12 se
desplacen hacia arriba y hacia abajo
libremente.
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La platina debe ajustarse de tal
forma que sujete la pila de 9v
que no viene incluida en el Atao.
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